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|. ZAGADNIENIA TEORETYCZNE

Ruch obrotowy bryty sztywnej. Moment sity, momentezivtadndci.
Moment bezwiadniei walca. Zasada zachowania momentdy Ruch precesyjny.
Zasada dziataniayroskopu. Zastosowanigroskopow.

Il. POMIARY

Wyznaczanie momentu bezwitadnéxi tarczy zyroskopu przez pomiar zjawiska
precesji

1) Sprawdzi polaczenia uktadu pomiarowego wg peszego schematu:
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2) Ustawt cigzarek z szali na dwigni zyroskopu tak, abyavignia ustawita
Sk poziomao.
3) Zmierzy¢ odlegtaé 1" od osi przegubu do miejsca zawieszenia szalki.
4) Wiaczy¢ stanowisko przez wanigcie przycisku ,zat. w panelu ,zasilanie
sieciowe”. W pozostatych wdzy¢ zasilanie wdcznikami ,sie”.
5) Po whczeniu zasilania silnika nagizapcego tarcgz ustawe predkosc
obrotow na 2800, odczekdo momentu, kiedy nagti stabilizacja obrotow.
6) Obchza¢ szallke odwaznikami 100g - 300 g co 50g nad@jdzwigni wsigpny
ruch obrotowy tak, by nitiwie wyeliminowat zjawisko nutacji.
7) Zmierzy¢ czas trwania kilku okreséw precesji, przyjamnasgpujaca zasad:
przy obcizeniu 1009 - czas trwania 2 okresow,
przy obcizeniu 1509 - czas trwania 3 okresow,
przy obcizeniu 2009 - czas trwania 4 okresow,
przy obcizeniu 2509 - czas trwania 5 okresow,
przy obcizeniu 3009 - czas trwania 6 do 8 okresow.



8) Powtdrzy czynndaci z punktu 6) i 7) dla nagbujacych pedkosci obrotowych
silnika: 3200, 3600 i 4000 obr/min.

Wyznaczanie momentu bezwladngei tarczy z wymiarOw geometrycznych.

Wykona odpowiednie pomiary geometryczne tarczy.

lIl OPRACOWANIE WYNIKOW POMIAROW

Wyznaczanie momentu bezwitadnéxi tarczy zyroskopu przez pomiar zjawiska
precesji

1) Wyznaczy moment bezwtadrigi tarczy dla pojedynczego pomiaru ze wzoru:

|, = w'v_l w gdzie M = mg r, a m- masa obeizajaca,
p W,
g - przyspieszenie ziemskie,
r - odlegtaé¢ od osi przegubu do miejsca
zawieszenia szalki.
w, - predkos¢ katowa precesji
W - predkos¢ katowa tarczy
Predkosci katowe podajemy w rad/s pagtajac, ze 1 obr = 2Zrrad.
2) Na podstawie wszystkich pomiaréw wyznacgnedni wartas¢ momentu
bezwtadnéci tarczy.
Wyznaczanie momentu bezwladnéi tarczy z wymiaréw geometrycznych.
1) Znajc wymiary geometryczne tarczy ¢sjoi¢ zelaza 8x 16kg / nt

okreli¢ jej mag m.
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3) Ocené niepewngci maksymalne (ONP wzor 18) wynikdw wyznaczania reota
bezwitadnéci. Niepewnd¢ pomiaru czstotliwosci obrotéw oszacowana podstawie
zatazenia,ze odczytujemyq z doktadnécia +/- 1 dziatka tarczy miernika.

4) Porowna i przeanalizowawyniki otrzymane w obu metodach.

2) Moment bezwiadrii wyznaczy ze wzoru:l = m gdzie R- promig tarczy.
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